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. PANSTWOWA
WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA
IM. JANA GRODKA W SANOKU

ul. Mickiewicza 21, 38-500 Sanok Zmiany: Uchwalg Senatu nr 26/IV/13
Zmiany (nowa specjalno$é): Uchwata Senatu nr 28/IV/13

Zatwierdzono: Uchwala Senatu nr 38/V/12

Zmiany (nowa specjalno$¢): Uchwata Senatu nr 30/IV/13
Zmiany (nowe specjalnosci): Uchwata Senatu nr 29/V/14
Zmiany: Uchwalg Senatu nr 35/VI/16

Zmiany: Uchwalg Senatu nr 68/IX/16

Zmiany: Uchwata Senatu nr 30/V/17

Zmiany: Uchwalg Senatu nr 28/VI/18

Zmiany: Uchwalg Senatu nr 24/V/19

PLAN STUDIOW
INSTYTUT Techniczny
KIERUNEK: mechanika i budowa maszyn
SPECJALNOSC: mechatronika z informatyka
profil ksztalcenia: praktyczny
Poziom ksztalcenia: studia pierwszego stopnia, stacjonarne
Program obowiazuje od roku akademickiego 2019/2020

PRZEDMIOTY/MODULY KIERUNKU MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
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s8 £ praca studenta [e] 2 bezposrednim . X
S w ¢ L p Pz || S
] § % : Y akademickiez};o RGN
1 |[MB.83.1.W E 15 30 3 18 1,2 30
1 1 [mMB.83.1.C Fizyka Z0 45 80 15 35 2 0,6 1,4
1 (MB.83.1.L Z0 15 15 2 1,4 0,6 20
1 (MB.84.1.wW E 30 50 4 2 2 20
2 Matematyka 90 55
1 |[MB.84.1.C Z0 60 5 3 2,8 0,2 10
3 1 [MB.106.1.W Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia Z0 15 30 15 30 2 0,8 1,2 5
4 1 |MB45 1w Grafika inzynierska 20 30 55 15 30 2 08 1.2 5
1 |[MB.45.1.C Z0 15 25 2 1 1 10
5 1 [MB.46.1.W Nauka o materiatach Z0 30 30 30 30 3 1,8 1,2 15
6 1 |T1.02.1.C Technologia informacyjna Z0 30 20 30 20 2 1,2 0,8
7 1 IMB 551w Analiza ekonomiczna dla inzynierow 20 30 15 » 0 L 06 0.4
1 |MB.55.1.C Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
8 1 |[MB.56.1.W Historia techniki Z0 15 10 15 10 1 0,6 0,4
9 1 |MB.58.1.W Bezpieczenstwo pracy i ergonomia Z0 30 20 30 20 2 1,2 0,8
Razem semestr 1 315 | 315 | 165 | 135 | 15 0 0 315 30 17,4 12,6 120
I 2 |mMB.83.2.w z 15 30 2 0,8 1,2 5
1 2 |mB.83.2.C Fizyka Z0 45 40 15 5 1 0,8 0,2 5
2 |mMB.83.2.L Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
MB.84.2.W E 1 1,2 1
2 2 8 Matematyka 9 | 35 30 30 3 8 - >
2 |mMB.84.2.C Z0 60 5 3 2,8 0,2 10
MB.85.2.W E 4 1,4 1
3 2 8 Mechanika techniczna 60 | 50 30 0 3 . .5 S
2 |mMB.85.2.C Z0 30 10 2 1,6 0,4 10
4 2 |[MB.45.2.P Grafika inzynierska Z0 45 5 45 5 2 1,8 0,2
5 2 |MB.46.2W Nauka o materiatach 20 60 20 Y 20 2 12 0.8
2 |MB.46.2.L Z0 30 0 1 1 0
6 2 [Jo.01.2.C Jezyk obcy Z0 30 20 30 20 2 1,2 0,8
MB.62.2.W /
Z0 15 10 1 0,6 0,4
2 2 MB.63.2.W Jezyki programowania* / Inzynierskie 45 10 ' '
MB.62.2.L/ zastosowania komputerow*
2 MB.63.2.L Z0 30 0 1 1 0
8 2 |MB.61.PZa.2 Praktyka zawodowa (320 godz./8 tyg.) Z0 0 320 0 320 11 0 11
Razem semestr 2 375 | 500 120 135 75 45 0 500 35 16,8 18,2 55
Razem po | roku: 690 | 815 | 285 270 90 45 0 815 65 34,2 30,8 175
1 3 |MB.853W Mechanika techniczna E 60 80 Y 45 3 12 18
3 |[MB.85.3.C Z0 30 35 3 1,6 1,4 10
3 |MB.105.3.W E 30 70 4 1,2 2,8
2 3 |MB.105.3.C Wytrzymalo$¢ konstrukcji Z0 90 | 115 45 20 3 2,2 0,8 10
3 [MB.105.3.L Z0 15 25 2 1 1 10
3 3 |[mMB.88.3.W Maszynoznawstwo Z0 15 35 15 35 2 0,6 1,4
MB.93.3.W/
4 3 MB.94.3.W Metrologia i systemy pomiarowe * / 20 60 20 3 20 2 12 08
MB.93.3.L/ Inzynieria jakos$ci*
3 MB'94I3IL Z0 30 10 2 1,6 0,4 10




5 3 |i0.013.C Jezyk obey zo | 30 | 20 30 20 12 0,8
6 3 |wWF.08.3.C Wychowanie fizyczne** Z0 30 0 30 0 0 0
3 MB.64.3.W / ) . ) Z0 30 0 1 1 0
7 MB.65.3.W Obliczeniowe systemy informatyczne* / 60 | 10
MB.64.3.L/ Komputerowe systemy pomiarow*
3 MB.65.3.L Z0 30 10 2 1,6 0,4 10
3 |MB.100.3.W Z0 30 20 2 1.2 0,8
8 Systemy CAD 60 30
3 [MB.100.3.L Z0 30 10 2 1,6 0,4 10
Razem semestr 3 405 | 320 165 135 105 0 320 30 17,2 12,8 60
MB.87.4.W z 15 10 1 0,6 0,4
1 4 Mechanika ptynéw i termodynamika 45 10 : -
4 |MB.87.4.C Z0 30 0 1 1 0
4 |MB.107.4.W E 15 30 2 0,8 1,2 5
2 4 |MB.107.4.C Elektrotechnika i elektronika Z0 60 30 30 0 1 1 0
11| 4 |MB.107.4L Z0 30 0 1 1 0
4 |MB49.4W Podstawy konstrukcji maszyn E 60 | 40 30 20 2 1.2 08
4 |MB.49.4.P Z0 30 20 2 1,2 0,8
MB.110.4.W /
4 |MB.111.4W E 15 10 1 0,6 0,4
MB.110.4.C/ Automatyka i robotyka* /
4 Z0 30 20 2 1,2 0,8
4 MB.111.4.C Mechatronika* R
MB.110.4.L /
4 MB.111.4.L Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
5 4 |MB.53.4.W Materiaty polimerowe 20 30 15 15 10 L 06 0.4
4 |MB.53.4.L Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
6 4 130.01.4.C Jezyk obcy Z0 30 20 30 20 2 1,2 0,8
7 4 |WF.08.4.C Wychowanie fizyczne** Z0 30 0 30 0 0 0 0
8 4 |MB.68.4.W Komputerowe wspomaganie prac Z0 45 10 15 10 1 0,6 0,4
4 [MB.68.4.L inzynierskich Z0 30 0 1 1 0
MB.69.4.W /
9 4 MB.70.4.W Dynamika maszyn* / Podstawy teorii 20 20 15 B 10 ! 06 04
MB.69.4.C / drgan*
4 MB.70.4.C Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
4 mggiw ! Inzynierskie bazy danych* / z 15 10 1 0,6 04
10 MB.71l4lL/ Przetwarzanie informacji w 30 15
e zastosowaniach inzynierskich*
4 MB.72.4 L nzyn Z0 15 5 1 0,8 0,2 5
11 4 |MB.61.PZa.4 Praktyka zawodowa (320 godz./8 tyg.) Z0 0 320 320 11 0 11
Razem semestr 4 420 | 510 135 165 105 30 510 85} 16,4 18,6 25
Razem po |1 roku: 825 | 830 | 300 300 210 30 830 65 33,6 31,4 85
1 5 [MB.49.5W Podstawy konstrukcji maszyn E 60 55 30 i 1.2 18
5 |[MB.49.5.P Z0 30 10 1,6 0,4 10
) MB.109.5.W Inzynieria wytwarzania* / Technologia 6 | 30
MB.108.5.L / maszyn*
5 MB.109.5.L Z0 30 10 2 1,6 04 10
5 MB.110.5.W / : 70 15 10 1 0.6 0.4
3 MB.111.5.W Automatyka i robotyka* / 0 | 20
MB.110.5.L / Mechatronika*
5 MB.111.5.L Z0 15 10 1 0,6 0,4
4 5 [MB1125W Podstawy przetwarzania polimerow 20 45 20 15 10 ! 06 04
5 |[MB.112.5.L Z0 30 10 2 1,6 0,4 10
5 5 [J0.015.C Jezyk obcy ZO+E 30 20 30 20 2 1,2 0,8
6 5 |OW1.04.5.W Ochrona wiasnosci intelektualnej z 15 10 15 10 1 0,6 04
MB.114.5.W /
Z0 30 20 2 1,2 0,8
; 5 MB.115.5.W Systemy komputerowe 75 50 ' '
MB.1145.L/ CAM,CAMD/CAMS* / Systemy Cax*
5 MB.115.5.L Z0 45 30 3 1,8 1,2
MB.116.5.W /
8 5 MB.117.5.W MES* / Komputerowa analiza Z0 60 40 30 20 2 1.2 08
MB.116.5.P / inzynierska*
5 MB.117 5.P Z0 30 20 2 1,2 0,8
.0L.5. . L z 1 1 1 , 4
9 5 MMZ1.01.5.W Wprowadzenie do mechatroniki 30 20 5 0 06 0
MMZ1.01.5.L Z0 15 10 1 0,6 0,4
MMZI.04.5.W / > 70 15 10 1 06 04
10 5 MMZ1.05.5.W  |Programowalne systemy mechatroniki* / 20 | 20
MMZ1.045.L / Metody komputerowe w mechatronice* 70 15 10 1 06 04
m MMZ].05.5.L ' ’
Razem semestr 5 435 | 285 195 30 150 60 285 30 18,6 11,4 30
MB.113.6.W /
1 6 MB.99.6.W Podstawy zarzadzania* / Zarzadzanie Z0 20 20 15 10 ! 06 04
rodukcja*
6 MB.113.6.C / P! Ja 70 15 10 1 0.6 04

MB.99.6.C




MB.114.6.W /
) 6 |MB.115.6.W Systemy komputerowe E U 15 35 2 06 1,4
MB.114.6.L / CAM,CAMD/CAMS* / Systemy Cax*
6 Z0 45 25 3 18 1,2
MB.115.6.L
3 6 [MB.77.6W Maszyny technologiczne 0 30 45 15 10 ! 06 04
6 |MB.77.6.L Z0 15 35 2 0,6 14
MB.118.6.W /
6 B 119.6W Programowanie obrabiarek sterowanych E 15 35 2 0,6 14
4 ie* Ol Sci 60 60
MB.119.6.L YRy p ‘ '
5 6 |MB.61.PZa.6 Praktyka zawodowa (320 godz./8 tyg.) Z0 0 320 0 320 11 0 11
MMZ1.02.6.W / E 15 10 1 0,6 0,4
MMZ1.03.6.W .
6 6 Mechatronika* / Napedy elektryczne* 45 | 30
MMZI1.02.6.L / 70 30 20 2 1.2 0,8
MMZ1.03.6.L ' ’
MMZ1.12.6.W Z0 15 10 1 0,6 0,4
7 6 6 Metody sztucznej inteligencji 30 20 : :
MMZI1.12.6.L Z0 15 10 1 0,6 0,4
MMZI.08.6.W / ' : E 15 35 2 0,6 14
8 6 MMZI.09.6.W  |Jezyki programowania robotow* / 5 | 55
MMZ1.08.6.L/ |Programowanie robotow*
MMZ1.09.6.L Z0 30 20 2 12 0,8
Razem semestr 6 300 [ 610 | 105 15 180 0 0 610 35 12 23 0
Razem po 111 roku: 735 ] 895 | 300 45 330 60 0 895 65 30,6 344 30
1 7 |[MB.60.7.C Seminarium dyplomowe Z0 30 70 30 70 4 1,2 2,8
2 7 |MB.PD.7 Praca dyplomowa - 0 | 200 200 15 7 8 175
Powloki i zabezpieczenia
MB.96.7.W,
3 7 % / antykorozyjne* / Inzynieria Z0 30 20 30 20 2 1,2 0,8
MB.97.7.W i .
powierzchni*
MB.120.7.W . E 30 0 1 1 0
4 Integrated Catia system 60 20
IV| 7 (MB.120.7.L Z0 30 20 2 1.2 0,8
MMZ1.12.7.W z 1 1 1 4
5 7 Programowanie mikroprocesorow 0 30 45 5 0 06 0,
MMZI1.12.7.L Z0 15 35 2 0,6 14
MMZI.13.7.W /
E 1 1 1 4
6 7 MMZI1.14.7.W Sterowanie robotow* / Zaawansowane 45 30 5 0 06 0.
MMZI.13.7.L/ |sterowanie robotow™*
MMZI14.7 L Z0 30 20 2 1,2 0,8
Razem semestr 7 195 | 385 90 30 75 0 0 385 30 14,6 15,4 175
Razem po 1V roku: 195 | 385 90 30 75 0 0 385 30 14,6 15,4 175
RAZEM W CIAGU TOKU STUDIOW: 2445|2925 | 975 | 645 705 135 2925 225 113 112 465
konsultacje 465
RAZEM W CIAGU TOKU STUDIOW (z konsultacjami): 2910
[ RAZEM W CIAGU TOKU STUDIOW (z praktykami): [ 3405]
Legenda: W - wyklady, Cw - éwiczenia, L-laboratorium, P-projekt, PZ - praktyka zawodowa
Forma zaliczenia:
Z - zaliczenie
ZO - zaliczenie z oceng
E -egzamin
** w szczegolnych przypadkach "wychowanie fizyczne " zastapi¢ mozna przedmiotem "wiedza o zdrowiu i kulturze fizyczne j"
* przedmioty do wyboru (student wybiera jeden z dwoch proponowanych przedmiotow)
BILANS godzin i punktow ECTS modutéw wybieralnych:
GODZINY punkty ECTS
Modut wybieralny ' udziat proo_entowy W stosunk.u st‘;gz:llif ;ZC:‘I:ZO;:Zk;Zh
godziny do wszystkich g'ovdzm w planie punkty ECTS punktow ECTS w planie
studiow studiow
Inzynieria wytwarzania* / Technologia maszyn* 60 2,45% 4 1,78%
Automatyka i robotyka* / Mechatronika* 90 3,68% 6 2,67%
Metrologia i systemy pomiarowe * / Inzynieria jako$ci* 60 2,45% 4 1,78%
Powloki i zabezpieczenia antykorozyjne* / Inzynieria powierzchni* 30 1,23% 2 0,89%
Podstawy zarzadzania* / Zarzadzanie produkcja* 30 1,23% 2 0,89%
Jezyki programowania* / Inzynierskie zastosowania komputerow* 45 1,84% 2 0,89%
Obliczeniowe systemy informatyczne* / Komputerowe systemy pomiarow* 60 2,45% 3 1,33%
Dynamika maszyn* / Podstawy teorii drgan* 30 1,23% 2 0,89%
Aln‘zyn‘lersk‘le bazy danych* / Przetwarzanie informacji w zastosowaniach 45 1,84% 5 0,89%
inzynierskich*
Systemy komputerowe CAM,CAMD/CAMS* / Systemy CAx* 120 4,91% 10 4,44%




MES* / Komputerowa analiza inzynierska* 60 2,45% 4 1,78%
Programowar.ue obriblarek sterowanych numerycznie* / Wspotrzednosciowe 60 2.45% 5 2.22%
systemy pomiarowe
Specjalno$¢: mechatronika z informatyka (wszystkie przedmioty) 255 10,43% 19 8,44%
Seminarium dyplomowe 30 1,23% 4 1,78%
Praca dyplomowa 0 0,00% 15 6,67%
Praktyki 960 39,26% 33 14,67%

Suma 1935 79,14% 117 52,00%
GODZINY punkty ECTS
.. L, . udziat procentowy w
BILANS godzin i punktéw ECTS pracy studenta: : udzial procentowy w stosunku stosunku do wszystkich
suma godzin do wszystkich godzin w planie suma ECTS . .
. punktow ECTS w planie
studiow studiow
praca wlasna studenta 2925 50,13% 112,0 49,78%
praca z nauczycielem akademickim ( z konsultacjami) 2910 49,87% 113,0 50,22%
Sporzadzit Zatwierdzit Dyrektor Instytutu Technicznego
15.05.2019 r., dr inz. Jan Ziobro 15.05.2019 r. dr inz. Jan Ziobro
(data i podpis) (data i podpis)

Sprawdzit koordynator ds. Systemu ECTS

15.05.2019 r. mgr Elzbieta Kruczek

(data i podpis)

— Zatwierdzono Uchwalg Senatu nr 38/V/12 z dnia 24 maja 2012 roku w sprawie uchwalenia planéw studiéw i programow ksztatcenia na prowadzonych w PWSZ im. Jana Grodka kierunkach studiow
oraz Uchwatg Senatu nr 37/V/12 z dnia 24 maja 2012 roku w sprawie uchwalenia wzorcowych efektow ksztatcenia na prowadzonych w PWSZ im. Jana Grodka kierunkach studiow.

— Zmiany wprowadzono Uchwalg Senatu nr 26/IV/13 w sprawie uchwalenia zmian do efektow ksztalcenia, planoéw studiow i programéw ksztalcenia zatwierdzonych Uchwata Senatu nr 37/V/12 z dnia
24 maja 2012r. oraz Uchwalg Senatu nr 38/V/12 z dnia 24 maja 2012r. z zastrzezeniem, ze wprowadzone zmiany obowigzywac beda dla cyklow ksztalcenia rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego
2013/2014 i kolejnych, dla kierunkow: edukacja artystyczna w zakresie sztuki muzycznej, ratownictwo medyczne, pielggniarstwo, mechanika i budowa maszyn.

— Zmiany wprowadzono Uchwala Senatu nr 28/IV/13 z dnia 25 kwietnia 2013 roku w sprawie zatwierdzenia efektow ksztalcenia, planow studiéw i programu ksztatcenia dla cyklow ksztatcenia
rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2013/2014 dla kierunku mechanika i budowa maszyn, specjalnos¢: budowa i eksploatacja pojazdow samochodowych.

— Zmiany wprowadzono Uchwala Senatu nr 30/IV/13 z dnia 25 kwietnia 2013 roku w sprawie zatwierdzenia efektow ksztalcenia, planow studiéw i programu ksztatcenia dla cyklow ksztatcenia
rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2013/2014 dla kierunku mechanika i budowa maszyn, specjalnos¢: informatyka stosowana w budowie maszyn.

— Zatwierdzono Uchwala Senatu nr 29/V/14 z dnia 22 maja 2014 roku w sprawie zatwierdzenia programow ksztalcenia na pozytywnie zaopiniowanych przez Senat PWSZ im. Jana Grodka w Sanoku
specjalnosciach na kierunku mechanika i budowa maszyn, tj. komputerowe wspomaganie projektowania; mechatroniczne urzadzenia przemystowe; programowanie i obstuga obrabiarek CNC.

— Zmiany wprowadzono Uchwala Senatu nr 35/V1/16 z dnia 16 czerwca 2016 roku w sprawie zatwierdzenia zmian w programach ksztalcenia, w tym w planach studiow dla cyklow ksztatcenia
rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2016/2017 dla kierunkoéw: mechanika i budowa maszyn, nowe media reklama kultura wspotczesna, pielegniarstwo.

— Zmiany zatwierdzono Uchwata Senatu nr 68/1X/16 z dnia 8 wrzes$nia 2016 roku w sprawie zatwierdzenia zmian w programie ksztalcenia rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2016/2017 dla
kierunku mechanika i budowa maszyn

— Zmiany wprowadzono Uchwalg Senatu nr 30/V/17 z dnia 30 maja 2017 r. w sprawie zatwierdzenia zmian w programach ksztatcenia, w tym w planach studiow dla cykléw ksztalcenia
rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2017/2018 dla kierunkow: edukacja artystyczna w zakresie sztuki muzycznej, ekonomia, nowe media, reklama, kultura wspotczesna, pedagogika, praca
socjalna, praca socjalna z elementami organizacji i zarzadzania (studia II stopnia), pielggniarstwo (studia I stopnia), pielggniarstwo (studia II stopnia), ratownictwo medyczne, gospodarka w
ekosystemach rolnych i lenych, rolnictwo, mechanika i budowa maszyn.

— Zmiany zatwierdzono Uchwala Senatu nr 28/V1/18 z dnia 22 czerwca 2018 r. w sprawie zatwierdzenia zmian w programie ksztalcenia, w tym w planach studiow dla cyklow ksztatcenia
rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego 2018/2019 dla kierunku mechanika i budowa maszyn

—Zmiany wprowadzono Uchwalg Senatu nr 24/V/19 z dnia 15 maja 2019 r. w sprawie uchwalenia zmian w programach studiow dla cykléw ksztalcenia rozpoczynajacych si¢ od roku akademickiego
2019/2020 dla kierunkdw: a) ekonomia — studia I stopnia, b) praca socjalna — studia I stopnia, ¢) praca socjalna z elementami organizacji i zarzgdzania — studia II stopnia, d) gospodarka w
ekosystemach rolnych i lesnych — studia | stopnia, ¢) gospodarka w ekosystemach rolnych i lesnych — studia 11 stopnia, f) mechanika i budowa maszyn — studia I stopnia, g) mechanika i budowa
maszyn — studia II stopnia.



